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Temat pracy dyplomowej
(j. polski, j. angielski):

Realizacja robota mobilnego typu LineFollower w oparciu o platforme
Arduino

Zakres pracy i oczekiwane
rezultaty praktyczne:

Opis dziatania i mozliwosci platformy Arduino oraz konstrukcji robo-
téw typu LineFollower. Praca wymaga zmontowania w petni funkcjo-
nalnego ukfadu na bazie Arduino oraz stworzenia odpowiedniego
oprogramowania do obstugi. Robot powinien by¢ wyposazony w do-
wolny sensor linii oraz opcjonalnie w ultradzwiekowy czujnik odlegto-
$ci w celu omijania przeszkdd.

*Wymagane oprogramo- C/C++
wanie/jezyki programowa-

nia:

*Srodowisko uruchomie- Arduino

niowe:

Dodatkowe wymagania
i uwagi:

Jezyk angielski na poziomie umozliwiajgcym czytanie tekstow tech-
nicznych
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*pola opcjonalne

INSTYTUT INFORMATYKI



https://www.arduino.cc/

