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Temat pracy dyplomowej
(j. polski, j. angielski):

System do rejestracji i wizualizacji gestow dtoni z wykorzystaniem sen-
sora Leap Motion

A system enabling the registration and visualization of hand gestures
using the Leap Motion sensor

Zakres pracy i oczekiwane
rezultaty praktyczne:

Opis budowy i dziatania sensora LeapMotion oraz APl dedykowanego
dla wybranego jezyka programowania.

Praca wymaga zaprojektowania, implementacji i przetestowania opro-
gramowania umozliwiajgcego zapisywanie kompletu danych pozyski-
wanych z sensora LM a takze ich zarzadzanie nimi, ich wizualizacje
i analize. Do wizualizacji nalezy wykorzystaé tréjwymiarowe modele
dtoni.

Praktycznym efektem koncowym pracy ma by¢ oprogramowanie
wspotpracujace z sensorem LM dziatajgce, jako aplikacja okienkowa
lub webowa.

Aspekt inzynierski*:

Cel praktyczny wymagajgcy podejscia inzynierskiego: projekt i imple-
mentacja systemu, opracowanie i/lub adaptacja tréjwymiarowych
modeli dioni, weryfikacja i ocena dziatania w warunkach rzeczywistych

Wymagane oprogramowa-
nie/jezyki programowa-
nia**:

Python lub JS; biblioteka LeapMotion

Srodowisko uruchomie-
niowe**:

Linux lub Windows

Dodatkowe wymagania
i uwagi:

Serializacja. Formaty JSON, XML. Jezyk angielski na poziomie umozli-
wiajgcym czytanie tekstéw technicznych. Obowigzkowe wykorzystanie
systemu sktadu tekstu LaTeX.

Literatura**:

[1] https://developer.leapmotion.com/documentation

*nalezy uzasadni¢/wskazaé, czy praca spetnia wymagania inzynierskie

**pola opcjonalne
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